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PRIMARIA

HERRAMIENTAS

DIGITALES Y ROBOTICA ] 4
EVALUACION

1 er.

GRADO.

Escribe tu nombre completo:

1. Busca en la sopa de letras las palabras subrayadas en el

parrafo.

Un robet es una combinacion de componentes mecdanicos, electrénicos y de

software que le permiten moverse interactuar con su entorno vy realizar tareas

LY
un

especificas.
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2. Observa la imagen del esquema y arrastra los componentes del
robot de acuerdo a la imagen del icono que les corresponde.

Componentes de un robot

Bateria Mecanismos
Sensores Controlador Programacion

4. Lee cada funcion y une con la tecla que le corresponde.

Borrar lo que hay Saltar a otro Borrar hacia Activar teclado
delante del cursor renglén atrds numérico
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