Epwrnon 1: MNoio e§aptnua Arduino gival uTTEUBUVO yia TOV EAEYXO KOl TNV EKTEAEDT)
TWV 0dNYIWY TTPOYPAUATOC;

a) MNivakag ouvdEoEwy

B) MIKpOEAEYKTAG

y) LED

0) AvrtioTaon

Epwtnon 2: Molog givan 0 OKOTTO¢ TS ouvapTnong setup() o€ éva TTpdypaupa Arduino;
a) Na dnAwvel peTaBAnTéC Kal oTaBEPES

B) Na apxIKOTTOIEI TOV pIKPOEAEYKTN

y) Na eAEYXEI TO XPOVIOUO TOU TTPOYPAUUOTOS

0) Na opilel TTpOOapPUOOUEVEG TUVAPTHOEIG

Epwrtnon 3: MNoia guvaptnan Tou Arduino XpNOILOTIOIEITAI YIG TNV GvAYVwWan TNG
KaTaoTaong wag ynelakou e106dou;

a) analogRead()

B) pulseln()

y) digitalRead()

3) pinMode()

Epwrtnon 4: Z¢ TToia yAwooa TTpoypauuaTtiopol ypagertal o kwdikag Arduino;
a) Python

B) C++

y) Java

0) Ruby

Epwrtnon 5: MNoiog gival 0 koo TS ouvapTnong delay() aTo Arduino;
a) Na otapard 10 TTpoypapud yia £Va CUYKEKPILEVO XPOVIKO SIoTnua
B) Na gAéyxel TN WTEIVOTNTO EVOG LED

y) Na dnuioupyei Tuxaioug apiBuoug

0) Na ekTeAel pabnuartikolg uTtoAoyIopoUS
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