Traslacién y Rotacien Y

MONTESSORI
Plurs 1875

Resuelve cada situacion problematica aplicando las propiedades de la Traslacion y rotacion de
figuras en el plano. Luego, selecciona la opcion correcta.

Situacion 1:
Realiza la traslacion 10 —; 2 T alz figura (A). g"" : -
Llama (®)a la figura obtenida. Luego, realiza 54 .-R'I 2 S R |
. ; " - \
latraslacién6 «; 3 Talzfigura®yllama© 4 O
alafigura que obtienes. {Cudles son las 5 i T ,.’“ ==t
coordenadas del nuevo punte R de la C '
figura(©)? . | ol
O 1234567 8X
Situacion 2
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Situacion 3:
Interpreta y escribe la traslacién que se indica en cada par de poligonos.
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