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1. Lea cuidadosamente cada pregunta

2. La prueba tiene una duracion de 30 minutos

3. Cada pregunta tendrd un valor de 1y 0,5 puntos

4. Cualquier intento de copia se pondra 0 sin derecho a reclamo

1.-Selecciona la opcién correcta. Cudl es el nombre encuentra adjuntado en la imagen (1 punto)

A) SENSOR DE MOVIMIENTO
B) SENSOR INFRAROIO

C) SENSOR ULTRASONICO

D)} SENSOR DE SONIDO

pines de poder, reseteo, pines digitales, alimentacion de voltios,

3.- Subraye la opcion correcta. Escoge una de las opciones correcta, (1 punto)

A} La resistencia es una medida de la oposicion al flujo de corriente en un circuito eléctrico
B) La resistencia no altera la medida de flujo de corriente en un circuito eléctrico

C} La resistencia si altera la medida de flujo de corriente en un circuito eléctrico

D) La resistencia no altera la medida de flujo de corriente directa en un circuito eléctrice

4.-5elecciona la opcion correcta. Cudl es el nombre encuentra adjuntado en la imagen (1 punto)

A) DISPLAY DE 8 SEGMENTOS
B) POTENCIOMETRO

C) DISPLAY DE 7 SEGMENTOS
D} SERVOMOTOR
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5- Selecciona la opcidn correcta. La palabra INPUT en Arduino se significa. (1 punto)

A) ENTRADA
B) SALIDA

C) VERDADERO
£) FALSO

6.-Selecciona la opcion correcta. Cudl es el nombre encuentra adjuntado en la imagen (1 punto)

A} SENSOR DE MOVIMIENTO
B) SENSOR INFRARCIO

C) SENSOR ULTRASONICO
D} SERVOMOTOR

7.--Selecciona la opcién correcta. El display de 8 segmentos es un dispositivo opto-electrdnico. 1 punto)

A) VERDADERO
B) FALSO

8.-Selecione la opcidn correcta. Complete la Programacion del 2 proyecto de robotica (1 punto)

#include < E

Servo motorl;

void setup()

{

Serial. (9600);
motorl. 3);

)

void loop()
{
motor Lwrite{0);
delay(1000);
maotor 1.write(90);
delay({1000);
motor 1write(180);
delay(1000});
}
A) Servo.h - begin - attach
B) servo.h - begin - digitalRead
C) SETUP- begin - attach
D) Servo.h - beggin - digitalWrite

9- Selecciona la opcidn correcta. La palabra OUTPUT en Arduino se significa. (1 punto)

A) ENTRADA
B) SALIDA

C} VERDADERO
E) EALSO

10.- Selecciona la opcién correcta. Existen dos tipos de display de 7 segmentos, citodo comin y dnodo comin (1 punta)

A) VERDADERO
8) FALSO
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