CARLOSTECNOPROFE

.Llarmarmes electricidad a s fendbmaenes relaciong
des con B presenci o mavimiento de. .

a ks alomes.

b los neutrones

< ks protones.

d o elecirones.

. Los protones tienen carga electrioa. .
a postiva,

b neutra.

< hegativa.

d akerns.

. Los electmones tienen cama elécinea. .
a posiiva.

b neitra

o regative,

d allema.

-En uncireute alimertade por una pila, lee electro-
Mes wan, ..

a de—-a+

b da4a—

< ensentido horaro.

d alermando su sentido.

LEnuneimuito alinrentads por un enchufe, e ek
TrONSS War,.,

ada_a+

b de+a-

< ensentidoantiborano,

d abemando su sentido,

. La magnitud quends indica 1a cantidad de ekatne-
nes que pasarn pol un cuerpe en cada unidad de
tiemnpose lama
a tersidn,

b resistercia,
< IMersidad.
d potencia

e

F

10.

La diticultad que offrece un cuerpo &l pase de b
corfients elotrica 52 lama. ..

a lereizn

b resietencia.

¢ intersidad.

4 polencia

. La diferencia de potencial que existe entre dos

PAIMCE dE Un cireuito eléstrico se denoming,
a lersion.

b resktencia,

¢ irtereidad.

d polencia

| La cantidad de enargia corsumida en cada uni-

dad de tiempo se llama.
a fersibn,

b resitencia.

¢ inarsidad.

d polencia

Las vatios soh unicladas de. .
a tlersion

b resstencia.

¢ irmaneidad.

d polencia
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. Los ohmios son unidades de. .
a fensidn.

b resistencia.

¢ irtensicad.

d poterncia

. Los woltios son unidades de.
a fensidn,

b resistencia.

¢ intensidad,

d potencia.

.Los amperias son unidades de, .
a tension

b resistencia.

¢ intersidad.

d pofercia

CMaclo de corexidn en & gue un eleimemto S oo
recta a continuacian del otro, da modo que solo
tieren eneomin un nocko:;

a Conexon en fils

b Corexidn imperial,

¢ Conexidn en serkie,

d Conexidnen paralek,

Codde ce corexdin en el que b intemsidad gue
pEsa pol cada une de los elementos e la misma
a Conexbn en fil,

b Conexidn imperial,
¢ Conexitn en serie
d Corexidnen paralek,

_Modoe de conesén en el que todoe e elermentos
seensentran Uniclos por oS dos nodos:
a Conexdn en fil
b Corexidn imperial,
¢ Conexidn en serke,
d Corexidnen paralel.

7. Modo de conexion an el que B ersion entre bs
bornes de cada ung de los elementos serd siem-
pie la meng:

a Corexibnentila

b Conexaon impenal

¢ Conexibnenserie.

d Conexidn en paraklo.

B Modo de conexidn en el que la averia de un dis-
positive no afecta al funcionamiento de s Giros:
a Constionenfila
b Conexion impenal
¢ Comexibnenserie,
d Conexion en paraklo.

9. Enrolando un cabie aledaedor de un ndclkeo de
rmateral erromagrético oblensmos un disposiivo
lamado.

a relé,

b antens.

¢ transtormeaciarn
d slectoiman

10, Dispositivo que Uilizael fendrmeno de la induceidn
elegtrorragrétioa pars aurnentar latensibng kb in-
fensidad de una pare de un circuto
a Relg,

b Antena
G Transformedon
d Eectroirman,
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1. Diepositivo que uliliza el ekctromagnetismoe para
contmiar un cireuito desde ot cireuits:
a Feki.
b Artena.

¢ Trarsforrador
d Electrairrén.

2. DEpocitvo que gene@ v detecta campos ekclne-
imag néticos en los sitermas de comunicacibn
a R
b Artena.
¢ Transforrador
d Electroiman.

J. Untamefermadoer con 30 vuelias en la bobina pri-
fraria y 10 vuelkas en b baobina securdaria tiene
una RTde. ..
as
b s
¢ 10,

d 30.

4_Ganarador de cornents continua:
a Wotor
b Dinamc
¢ Alfernador
d kel

&, Generador de cornents attema
a Motor
b Dinarno
¢ Alternador
d Relé

&_La parte de un generaddor o un notar que perme-
nece nmoyil se leme.
a siEtema inducido
b sisterna inductor
¢ ot
d estdtor

S

7. La parte de ungenerador o un rmetor que gira so-
bre LN &je 22 denaming. ..
a sitema inducido,
b =iterna inductor,

G rotor
d estitor

a_En los genemdores, el sisterna inductor se en-
cuentra. ..
a enel rotor
b en el estator
¢ en el mtor o en el estitor, depende del gane-
radeor.
d en la anteha,

9. Fara medir tersiores, el poliretro debe conectar
8.
a enlaanena
b ehel r2lg
¢ ensare.
d en paralek,

10_ Fara medir infensidades, &l polinnetro debe conen-

farce.

a =nlaantena
b enel rele,

¢ 2hselris

d eh pargleks,
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1. Componente elecronico quese carazterza porsu
resklencia
a Fesistor
b Fuente de tensin,
G Trarsiston
d Dicclo.

2 Respecto alos cireuites eléntrices, enlos el uitos
electrdnicos. .
a B intersidad es mas alta,
b |2 potenciz &5 mas alta.
¢ el wlige es mas alio
d &l tamene 88 Fas Pedusno.

3 El diepositve que impuls os eketrones a traves
del circuito s2 liama. ..
a mesistor
b fuentede =nsidn.
¢ transistor
d dicdo.

4 Los mateniales que no permitan que B corlente
eléctrica pase atraves de elios =2 lbman. ..
a conductores,
I asknles.
G Semicond iotores.

i resistones,

&, Cormponents electidnico gque penmite el paso de
los electones enun Unico semido;
a Fesistor
b Fiente de tension.
¢ Trarskter
d Diodo.

e

6. En ks circuitos electmnicos, nos nigesa que el
novimients ce s electronss transports.
a enaria.
b polencia,
o raraniEs.
d informacién.

7. Componante alertrbnioe e fishe fres cones-
tores:
a Fesistor
b Fuente de tension.
¢ Transistor
d Dicda

8. Les materiales gue penmiten que B cornents elés-
rica pese atraves de elios =2 denominan. ..
a conduciores.
b aislantes,
< semiconductoes.
d resitores.

9 Componsnte eectrdnicoe que pusde funcionar
COmo un interruptor que, en lugar de estar contro-
lade manualmente, estuviera confrolade electdini-
camenle:

a Resitor

b Fuerte de tersion,
« Transistor

d Dioco,

10. L2 corrierts entre cokotorny emisor 85 proponio-
ngl g lade la base cuando el trrestorse enc uen-
tfraen .

a corte,

b =turacion.
¢ Conmutacion,
d rmodo lineal.
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1. Cormmponents alectrdnico que puede Lsarse ara
armplificar senales:
a RFesistor
b Fuentede =nsion
¢ Tarektor
d Dicdo.

2. Cudldde estes corectors noes tipico de unten
sEior
a Catods
b Bace.
¢ Ermisor
d Colector

3. Componente elecirdnico wsade pars limitar 1a
coffente que pasa por algunos componantes o
bien para repsartir k2 intersidad v tensidn entre
d fferentes partes de un circuito,

a Resistor

b Fuentade 2nsion.
¢ Trarsitor

d Dicdo.

4. MEguirg capaz cde manipukar obtos v realizar
multiples tareas de forrma llexible seqin su pro-
cramacion;

a Microproeesador
b Transsior

¢ Setemade control.
d Faolot,

&_Eltrarselorse comparta como un busn conductor
antre colectory amser cuando estaen .
a core
b saturacion.
G COnMLtacion.
d modd lineal,

8. Sisterna daconfrolen elgue la senal deentradaes
independiente de lasenal de salida;
a Sislerm de Ezoabierio.
b Setema de laze cemado.

¢ 3Sisterra de puerta abierta,
d Seterms de puerta cerrada.

7. El trarsistor no permite pasar corments entre co-
lecior y &miser cuando sa ancuantE en.
a conts
b =aturacitn
¢ conmuEcion,
d rodas linesl,

fi. Skelermna da confrol quese realirmenta de ormaque
k salidaes tambign una entrada;
a Sisterma de keoabiert.
b Seters de l&e cemado,
¢ Sistarm de puerta aberra
d Sktems de puerta cerrada,

9. Una cakiccion contermostato, que se enciende
¥ apaga autermaticamente para martener la leme
peratur dent de un manden praceterminedo, es
L. ..

a sisteni de lezo abierto.

b sisternade Bzo cerrado,
¢ sketemis de puerta abierta.
d sistermade puarts camada

10. En la actualidad, 1os robots més comunes en s
processs indusinglas son. .
a sedentarios.
b rmowikes
¢ andrmides,
d zoormorfos,
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4 Cudl de las siguientes afirmaciones es correcta?

a) Un sistema de lazo abierto tiene en cuenta la sefial de salida en la accién de control.

b) Un sistema de lazo cerrado compara la senal de salida con la de entrada para ajustar la accién de
control.

c) Un sistema de lazo cerrado tiene en cuenta la sefial de salida para actuar sobre el sensor.

d) Un sistema de lazo cerrado y uno de lazo abierto se diferencian en si el tipo de sensor es
inteligente o no.

£ Cudl de las siguientes afirmaciones es correcta?

a) Un automatismo es un mecanismo o maquina que realiza una tarea concreta y cuyo
funcionamiento se puede modificar.

b) Un robot es una méguina automatica programable capaz de captar informacién de su entorno y
procesarla, pero cuyo funcionamiento ne se puede maodificar.

¢) Una tarjeta controladora es un circuito electrénico capaz de captar informacién de su entorne y
procesarla

d) Todas las respuestas anteriores son falsas.

Los dindos led. ..

a) Mo tienen polardad, pero necesitan una resisiencia de unos 220 Q para poder soportar la comriente.
b) No tienen polaridad, se conectan directamente en serie en el cireuito

c) Mo tienen polaridad, se conectan directamente en paralelo en el circuito.

d) Tienen polaridad, per lo que han de conectarse correctamente. Necesitan una resistencia de unos
220 () para poder soportar la corriente

& Cudl de las siguientes parejas de sensores y magnitudes es comrecta?

a b c d
Distancia Distancia Distancia Distancia
Sensor ultrasonidos PIR Sensor ultrasonidos PIR
Temperatura Temperatura Temperatura Temperatura
LDR NTC NTC LDR
Luz Luz Luz Luz
NTC LDR LDR NTC
Presencia Presencia Presencia Presencia
PIR Sensor ultrasonidos PIR Sensor ultrasonidos

Si programamos Arduino con su IDE ...

a) Lainstruccidn void setup() es un bucle que se ejecuta de forma continua.

B) Lainstruccidn yoid setup() es una funcidn que se ejecuta una sola vez al iniciar la placa.

¢) Lainstruccidn yoid setup() es una funcién que se ejecuta una sola vez después de yoid loop()
d) La instruccion ¥gjd setupl) es una funcion que se uiiliza para declarar las variables.
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1. Indica cual de las siguientes afirmaciones es verdadera:
a) La corriente continua es la que se produce cuando los electrones se mueven dentra de un circuito
eléctrico siempre en la misma direccion.
b) La corriente altema es aquella cuyo valor y sentide varian de forma ciclica deniro de un circuito.

¢} Las pilas y baterfas proporcionan corriente continua vy las centrales eléctricas generan corriente
alterna.

d) Todas las respuestas anteriores son ciertas.

2 Indica cual de las siguientes afirmaciones es verdadera;
a) En un circuite serie, en todas las resistencias cae la misma tension o voltaje.
b) En un circuito sere, por todas las resistencias circula la misma corrlente.
c} En un circuito serie, la intensidad es la suma de las intensidades que circulan por cada resistencia
d) En un circuito serie, el voltaje es el mismo en cada resistencia.

3 Indica cual de las siguientes afirmaciones es verdadera;
a) Un termistor es una resistencia variable con la luz.
b) Un termistor es una resistencia variable que puade ajustar manualmente al valor deseado.
¢} Un LOR es una resistencia variable con el calor.
d} Un LDR es una resistencia variable con la luz.

4. En el siguiente eircuito. .

a) Cuando el LOR detecta menos luz, aumenta su resistencia, de 200
forma que al taparlo aumenta la tension de base del transistor y
hace que pase a conduccion, =

b) Cuando el LDR detecta menos luz, disminuye su resistencia, *Y T-
de forma que al taparlo aumenta la tension de base del
transistor y hace que pase a conduccidn. | [LoR

c}) Cuando el LDR detecta menos luz, aumenla su resistencia, de %)
forma que al tapario aumenta la tensién de base del transistor y
hace gue pase a corte y deje de funcionar.

d} Cuando el LDR detecta menos luz, disminuye su resistencia, de ferma que al taparlo aumenta la
tension de base del transistor y hace que pase a corte,

100k

BCS4T

11. Dado el siguiente circuito serie calcula
a La resistencia total

b. Laintensidad total que circula por el circuito
c. Laintensidad que circula por cada resistencia
d

El voltaje o caida de tension que cae en cada resistencia

R1 ¥4 R3

1
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12. Dado el siguiente circuito paralelo, calcula:
a. La resistencia total
b Laintensidad total que circula por el circuito
c. El voliaje o caida de tension que cae en cada resistencia
d. Laintensidad que circula per cada resistencia

20V

H

6. Las partes de la placa Arduino de la imagen son:

alimentacion externa
{entre 7y 12 V)

4 USB
boten de reset

led de encendids

micro<entrolador
ATHMegza 328

a) 1. pines de potencia. 2. entradas analdgicas. 3: salidas analdgicas. 4: eniradas y salidas digitales.
b) 1: entradas analdgicas 2: pines de potencia. 3: salidas analdgicas_4: entradas y salidas digitales.
c) 1: pines de potencia. 2: salidas analdgicas. 3: entradas analdgicas. 4: entradas y salidas digitales.
d) 1: pines de potencia. 2: entradas y salidas digitales. 3: salidas analdgicas. 4: entradas analégicas.
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