Test modul | Robotica si viata

1. Cititi cu atentie si alegeti varianta de adevar
Robotul EV3basis are 4 senzori.
Robotul EV3basis are 4 motoare.

Putem exporta si importa codul si imaginea(harta) creata din meniul ,,editeaza”.

Dacé nu apare blocu| SSE=SSCR Rarb dasle senzoiill programul nu poate fi continuat.

2. Se da urmatoarea harta cu un drum pe care robotul trebuie sa o parcurga o singura data.
Stim ca fiecare patratel reprezinta 5 cm.

Cerinte: Scrie cati centimetri are primul segment R: cm
Scrie cati centimetri are al doilea segment(cel vertical) R: cm
Scrie cati centimetri are al treilea segment (cel de jos) R: cm

Ca sa parcurga traseul de sus Tn sos robotul trebuie sa se deplaseze in directia

dupa care trebuie sa se intoarca la un numar de grade, merge apoi
un numar de cm, dupa care se intoarce la un numar de
grade si ultima parte de deplaseaza un nrde cm.
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3. Asociati corect blocurile grafice de programare (coloana B) cu categoria din care fac parte
(coloana A)
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4. Avem traseul de baza pentru urmarire linie .
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Ordoneaza corect Blocurile grafice astfel incat robotul sa mearga pe linie.
Trage linii de la unul la altul exact in zona in care ar trebui sa se portiveasca.

pomeste
. obtine Senzor de culoare Port KIES

conduce =@ viteza % stanga |

rgbeté la infinit viteza % dreapta

actionare motor viteza % A, |

=
conduce viteza % stanga

viteza % dreapta

ossLIVEWORKSHEETS



