CENTRO ESCOLAR NINOS HEROES DE CHAPULTEPEC
BACHILLERATO VESPERTINO
EXAMEN DOMOTICA — ACTUADORES — PARTE 1
Nombre del alumno:

I. Escribe la letra de la respuesta corecta sobre la linea

1. ¢Cual es el tema principal de la pagina?

A) Programacion avanzada en Python C) Disefio de circuitos de audio
B) Tipos de motores rotativos para proyectos D) Fabricacion de baterias
con Arduino E) Comunicacién inalambrica

2. ¢Qué aspecto se compara principalmente entre los distintos motores?

A) Su color y tamafio D) Su fabricante

B) Su precio comercial E) Su consumo de memaoria
C) Su velocidad, par y forma de control

3. éCual de los siguientes motores aparece en la pagina?

A) Motor de combustién interna D) Motor neumatico industrial
B) Motor hidraulico E) Motor de vapor

C) Motor de corriente continua

4. {Qué elemento se utiliza comiunmente para controlar motores desde Arduino?

A) Un sensor de temperatura exclusivamente C) Un teclado mecanico
B) Un controlader o circuito electranico de D) Una pantalla de television
potencia E) Un micréfono

5. éQué criterio es importante al elegir un motor para un proyecto?

A) La marca del Arduino Unicamente D) La cantidad de botones del circuito
B) El color de los cables E) El idioma de la programacion

C) La aplicacion y las caracteristicas

necesarias de velocidad, fuerza y control
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Il. Relaciona con una linea cada motor de la **columna A** con su definicién correcta de la
**columna B**,

**columna A** **columna B**
1. Motor de corriente continua A. Motor que gira mediante una secuencia de pasos,
permitiendo controlar con precisién su posicion y
velocidad.

DC : :
(o) B. Motor que utiliza escobillas y un colector para

cambiar la direccion de la corriente y producir el giro.
2. Motor DC con reductor C. Motor cuya velocidad de giro se mantiene
relacionada con la frecuencia de la corriente eléctrica
que lo alimenta.

L D. Motor que no utiliza escobillas; requiere un
controlador electrénico para activar sus bobinas.

3. Motor brushless E. Motor que combina un motor DC con engranajes
para reducir la velocidad y aumentar el par o fuerza de
giro,

4. Servomotor : .
F. Motor que puede funcionar con corriente alterna o

continua y suele alcanzar velocidades elevadas.
5. Motor paso a paso G. Motor que incorpora un sistema de control para
posicionar su eje en un angulo determinado.

lll. Escribe la letra de la respuesta correcta en la linea.
1. éEn qué se basa el funcionamiento de un motor de corriente continua?

A) En la combustion de combustible C) En la presion del aire
B) En el alineamiento de dos campos D) En la transmision de datos
magneticos E) En el calentamiento de una resistencia

2. éQueé funcidén cumplen las escobillas y el colector de delgas?

A) Reducir el tamafio del motor D) Aumentar el voltaje de alimentacion
B) Enfriar el rotor E) Medir la velocidad del eje

C) Invertir la corriente de la espira para

mantener el giro

3. éCual es una caracteristica comtn de los motores DC?

A) Alta velocidad y bajo par D) Funcionan unicamente con corriente
B) Baja velocidad y control absoluto de alterna
posicién E) Tienen siempre un encoder integrado

C) No necesitan alimentacidn eléctrica

4. {Qué dispositivo puede utilizarse para invertir el sentido de giro de un motor DC?
A) Un puente H D) Un diodo LED

B) Un sensor de temperatura E) Un cristal de cuarzo

C) Un potencidémetro sin conexion

5. éCual es una desventaja de las escobillas en los motores DC?

A) Impiden completamente el giro D) Eliminan la necesidad de un controlador
B) Aumentan la precision de posician E) Aumentan siempre la velocidad maxima
C) Producen rozamiento, reducen la

eficiencia y disminuyen la vida util
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IV. Escribe la letra de la respuesta correcta sobre la linea
1. éQué caracteristica principal tiene un motor DC con reductor interno?

A) Aumenta la velocidad y reduce el par D) No necesita alimentacion eléctrica
B) Reduce la velocidad y aumenta el par E) Solo puede girar en un sentido

C) Funciona Gnicamente con corriente

alterna

2. ¢{Qué componente permite modificar la relacion entre velocidad y fuerza de giro?
A} Un sensor infrarrojo D) Un interruptor

B) Un conjunto de engranajes E) Un diodo

C) Una bateria externa

3. éCual es una aplicacion comtin de los motores DC con reductor?

A) Mover ruedas o mecanismos que C) Almacenar datos
requieren mayor fuerza D) Emitir sefiales de audio
B) Medir la temperatura ambiental E) Regular la iluminacién de una pantalla

4. iQué sucede generalmente cuando se utiliza un reductor en un motor DC?

A) Disminuye el par disponible D) El motor deja de consumir energia
B) Aumenta la velocidad de salida E) Se elimina la necesidad de controlar el
C) Disminuye la velocidad de salida y motor

aumenta el par

5. ¢Qué aspecto debe considerarse al seleccionar un motor DC con reductor?

A) La relacion de reduccion y el par requerido C) La cantidad de botones del Arduino
por la aplicacion D) El idioma utilizado en el programa
B) El color de la carcasa E) El tamafio de la pantalla conectada
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