DISTANCIA ENTRE DOS PUNTOS

El General se reunié urgentemente con el comandante de la mision para proporcionarle la informacién necesaria...

Debe usted planear la misién con la mayor precision,
ya que todos los aviones deben atacar exactamente al
mismao tiempo y deben salir de sus bases 1/2 minuto
antes para ho ser detectados. Sé que usted puede...

¢Qué informacidn se
tiene, ademds de eso?
....Ahh, agui estd todo

Los puestos de avanzada sclo proporcionaron estas

coordenadas expresadas en forma cartesiana:
desde A: ( 90 km, -56 km) o sea al Este y al Sur,
desde B: (-48 km, 64 km) al Oeste y al Norte

y desde C: (-27 km, -36 km). iBien, con eso bastal

o

Ahora solo necesitaria hacer
unos cdlculos y podremos ya
planear todo el ataque...
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Escribe en los espacios el numero que corresponda a las coordenadas de cada punto:
Tomando como referencia nuestra ubicacidn en A, las coordenadas de cada punto quedarian:
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Origen ( 0, 0 )4
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Para no confundirnos, usaremos
el punto de ataque como (x,, y, )
y todos los demds como (x .y, )

e

..calcular la distancia en linea recta, lo que en fisica seria el desplﬂzamferm
con la siguiente expresién: (a2, 12)

(h-/v
X

= '|||’_-.I{;.i'.'2 - .r1)2 + (12 - ?11)2

Dadas las coordenadas
cartesianas, se puede...

La diferencia de las x da el cateto horizontal y la diferencia de las y el
cateto vertical, asi que el teorema de Pitdgoras encuentra la hipo'renusn,/

Entonces, se puede obtener la distancia en linea recta que hay de cada puesto de avanzada al punto de ataque...
Pero para conocer hacia dénde se deben dirigir los drones es necesario obtener el dngulo medido de 0 a 360°.

..para calcular el dngulo se usa la funcién tangente: Y
cateto opuesto (y,-v.) _,.-1y cateto vertical }
x . 0 =tan
tan@= z \ cateto horizontal

cateto adyacente  (x5- x4)
X

Y el dngulo se corrige de acuerdo al cuadrante en el que se encuentre su sentido:

I | 190%8 IV 360°- 0
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Arrastra las etiquetas hasta su lugar correspondiente, de acuerdo a la informacion previa.

202531362304 729 || 50 | 50 || 64 || 90 | 80 | 45 | 143 | 164 | 106 | 106

11236(16400(| 8100409611296 50 | 26 || 27 || 36 || 86 || 56 || 48 | 116 " 116 || 116

d=JO -+ ()
d= () +C)

Sustituvames en la férmula:

d=/(za—21)*+ (12 — 1)

d= _\[lf 5 Para todos los casos las coordenadas
(X5, Y5 ) son las del punto del ataque
d L \Ilf_ y (X;, ¥, ) de cada punto de partida.
= e "

d = km

d=J( 1Y+ (1 —nay
d = JC)’ + (i’

d= (- (Y
d=Je )+

d = VIt

d=J

= km
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Ahora ya coneciendo la distancia y el tiempo ya se puede saber qué tan rdpido y hacia dénde
van a tener que volar los tres drones para poder completar esta mision...

Escribe en el espacio el numero que corresponda.
Primero, tienen 1/2 min para llegar: im 1 i ( '505 )= <
1 min

Arrastra las etiquetas hasta su lugar correspondiente, de acuerdo a la informacion previa.
30| 30|30 80| 45 |[J106]|| 1.5 || 15|27 | 2.7 ||3.5| 3.5

Para el avidn que partede A, de By de C:

d 0.= tan——— |0
V,= Vv, = V.= = tan = 319°
A t A A m/s A 90 A
_d - - ) AR _ °
i Vv, = Vg= m/s 0= tan " 0,= 85.1
B d B ~ _ | 36 _ =
V=3 V= Ve m/s O = tan—— 0.= 53.1

F Excelente trabajo...
Esta misién va a ser
un éxito total.

Con los angulos ya corregidos, las velocidades son:

val( m/s, 328.1°)

A | m/s, 94.9°)

v ( m/s, 233.1°)

Asi concluye nuestra contribucién al desarrollo de esta mision

R
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