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EVALUACION TRIMESTRAL: TERCER TRIMESTRE
EJERCICIO INDIVIDUAL DE REFLEXION CRITICA DE LOS APRENDIZAJES

AREA: Tecnologia ASIGNATURA: | Computacion y GRADO / CURSO:
Robotica
DOCENTE: Tnlg. Viviana Sanchez
| FECHA: |

ESTUDIANTE:

INDICACIONES:
Este instrumento de desarollara en LiveWorkSheets

PRIMERA PARTE ACTIVIDADES PARA EVALUAR LOS NIVELES DE LOGRO DE LOS APRENDIZAJES MEDIANTE EL PROYECTO

ACTIVIDADES DE EVALUACION DE LOS APRENDIZAJES 50%

INDICADORES DE EVALUACION S o & &

1. Resolver operaciones basicas en el sistema binario (suma y resta). T.TR.4.1.4
Comprender queé es un robot y sus componentes basicos, validando e identificando la mecanica, eléctrica, electronica y programacion

para identificar los usos y aplicaciones T.TR.4.3.1
La mecanica en los robots, construyendo mecanicas basicas para identificar que es y la importancia de los planos T.TR.4.3.2
Aplica la electrénica en los robots, construyendo en simuladores electronica basica para identificar que es y la importancia de los

b

circuitos. T.TR.4.3.3

5.  Aplica la programacion en los robots, consfruyendo programas basicos para identificar gue es y la importancia del software T.TR.4.3.

FORMATO DE RUBRICA DE EVALUACION DE PROYECTO INTERDISCIPLINARIO

NIVELES DE DESEMPENQO
CRITERIOS APRENDIZAJE APRENDIZAJE APRENDIZAJE CALIFICACION
DESTACADQ (10) ALCANZADO (8,50- EN PROCESO INICIADO (1,00-
9,99) {7,00-8,49) 6,99)
Maneja los temas .
Exposicion en la feria de trabajados en clase, Maneja los temas Conaoce los temas o e bt dean
tecnologia. los explica y expane trabajados en clase. | tratados en clase P
de una forma clara.
Presenta los robots a
Presenta los robots a tiempo, funcionando Praiita o Presenta robot sin
Creacion del Material para la tiempo, funcionando correctamente, con robots a tiempo funcionalidad, o la
feria de tecnologia correctamente, con buena presentacion Yo * presentacion es
buena presentacion con retraso maximo ' basica.
de 2 clases.
-3 s Caopera on ol : Coopera en el No coopera para
Ccopera_uon ¥ partmrpgcmn desarrollo de Jarferla emarralls etk Coopelra con b ook
de la feria de tecnologia de tecnologia de tecnologia materiales. tecnologia
participativamente.
TOTAL 10
NOTA SOBRE DIEZ PUNTOS 0
SEGUNDA PARTE ACTIVIDADES DE METACOGNICION/AUTORREGULACION 50%
Valor:

Responde a las siguientes preguntas:

1. ¢Que estrategias utilizaste para comprender la relacién entre las diferentes disciplinas que integran la robética

(mecanica, electricidad, electrénica, programacién)?

2p

2. ¢Como te ayudd conocer la historia de la robética a entender mejor el desarrollo y la importancia de los robots en

la actualidad?

2p
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3. ;Cudles fueron los conceptos o ideas que te resultaron mas dificiles de comprender y qué hiciste para superar esas
dificultades? 2p

4. ;De qué manera la programacion (automatizacion de algoritmos) te permitié entender mejor el funcionamiento de
un robot? 2p

5. ;Como podrias aplicar lo aprendido sobre circuitos electrénicos y programacion en la creacion de un proyecto

propio de robética? 2p
TOTAL: et 1)
PROMEDIO FINAL: /10

TERCERA PARTE ACTIVIDADES DE BASE ESTRUCTURADA 50%

INSTRUCCIONES:

Lea la pregunta y ejecute la accién Logros:

Una con una linea segun corresponda:

. 4]
Un Robot es: kit ogros

Acufid el término robdtica y

creo las leyes de la robotica Robota
Karel Capek en 1920 acufio el p— -
ieriino: Aparato eléctrico y mecanico que

hace el trabajo de un humano

Significa Servidumbre o
trabajos forzados:
Completa los siguientes espacios en blanco:

Isaac Asimov

Un robot no puede hacer a un ser humano ni, por , permitir que un ser humano sufra dano.

Un robot debe las drdenes dadas por los seres , excepto si estas drdenes entran en 6 logros
conflicto con la Primera Ley.

Un robot debe Su propia en la medida en que esta proteccién no entre en conflicto con la
Primera o la Segunda Ley.

Seleccione Verdadero o Falso seglin sea el caso de cada enunciado a continuacion:

La polea es una rueda que tiene ranura y gira alrededor de un eje
Los engranajes son ruedas dentadas de distinto tamafio que encajan entre si

6 logros

La palanca es una barra rigida que oscila en un punto de apoyo

el mecanismo de palanca tiene una palanca y un fulcro

las fuentes principales de la energia son: Renovable, No renovable
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La energia: Se mide en voltios
Organice segun el nombre y el dibujo
(e
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= 4 logros
Corriente Alterna Corriente Continua Circuito Serie Circuito Paralelo
En Tinkercad Cree un circuito paralelo necesario para prender 2 leds con diferentes pulsantes.
10
logros
En scratch cree un programa para que caiga nieve.
10
logros
TOTAL DE LOGROS: /40
CALIFICACION (sobre 10): 10
ELABORADO POR APROBADO POR: VALIDADO POR:
Nombres y apellidos: Nombres y apellidos: Nombres y apellidos:
Tnlg Viviana Sanchez Tnlg Viviana Sanchez Mgst. Martha Espana
Firma: Firma: Firma:
Fecha: 26 de mayo de 2025 Fecha: 26 de mayo de 2025 Fecha:
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