Autoevaluacion

1. Seleccion Muiltiple

1.1. ;Qué componente se utiliza para controlar el movimiento de la griia en este
proyecto?

[ A) Motor paso a paso

[ B) Servomotor

[0 ©) Motor de corriente continua

[ D) Sensor ultrasénico

1.2. ; Qué placa de desarrollo se usa para programar y controlar los servomotores?
[ A) Raspberry Pi

(O B) Arduino

(0 ©) ESP8266

[J D) Micro:bit

1.3. ; Qué libreria de Arduino facilita el control de los servomotores?
[ A) Wire.h

O B) Servo.h

[ ©) LiquidCrystal.h

O D) Motor.h

2. Relaciona cada literal donde corresponda
Coloque el literal donde corresponda:

A. Arduino — ( ) Controlan el movimiento de la gria.

B. Servomotores — ( ) Procesa la programacion y envia sefiales a los motores.
C. Fuente de alimentacion — () Permite controlar la direccién del movimiento
D. Joystick o potenciémetro — ( ) Suministra energia al circuito

3. Verdadero o Falso

3.1. Un servomotor puede girar libremente en 360 grados sin interrupciones. ( )
3.2. La gria con Arduino se puede programar en el software Arduino IDE. ( )
3.3. La libreria "Servo.h" permite controlar servomotores sin necesidad de cdlculos
complejos. ( )

3.4. Para conectar un servomotor a Arduino, solo se necesita una resistencia. ( )
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