Lihat rajah. Isikan tempat kosong dengan pemyataan yang betul.

Membekalkan tenaga supaya robot Menggunakan tekanan udara untuk
boleh beroperasi. menggerakkan komponen Mekanikal.

Mengesan perubahan pada
persekitaran untuk dihantar ke
mikropengawal.

Menggunakan tekanan cecair untuk
menggerakkan komponen




