¢Qué es la robdtica y en qué consiste?

El término robdtica fue asignado por Isaac Asimov, quien la definié como la ciencia que estudia a los
robots, con el principal objetivo de disefiar maquinas robotizadas capaces de realizar diferentes tareas
automatizadas en funcion de la capacidad de su software (programa). Asimov cred también las tres
leyes de la robdtica: 1) Los robots no deben disefiarse tinica o principalmente para matar o dafar a los
humanos. 2) Los humanos, no los robots, son los agentes responsables. 3) Los robots deben disefiarse

de forma que garanticen la seguridad humana.

En la ciencia ficcion, la humanidad ha imaginado a los robots visitando nuevos mundos, haciéndose

poderosos o, simplemente, alividndolo de las labores caseras.

1. Define robotica:

2. ¢Quién asigné el término robética? I
3. Escribe en tus propias palabras las 3 leyes de la robética |

4. Encierra en un circulo los robots que sean de ciencia ficcion
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Tipos de robots segln su entorno de trabajo
Relaciona ambas columnas, une con lineas cada robot con su debida clasificacion.

FIJOS

DE SUELO

SUBMARINOS

AEREOS

MILITARES

ESPACIALES

:SABIAS QUIE?
[_os robots no entienden ’cnguajc
humano, sino que tienen su Pmpio
cddigo para comunicarse y recibir

instrucciones.
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Escribe el cédigo correcto
Usando el banco de respuestas arrastra los codigos que indiquen la ruta correcta a seguir
para que el robot vaya por su tornillo perdido.

El codigo esta compuesto del
numero total de casillas que debe
moverse junto con la flecha que
indica la direccion en la que se
tiene que mover.

Aqui en el banco de respuestas
estan todas las combinaciones
que necesitas para armar el
codigo caorrecto que lleva al robot
por su tornillo.

11 31
51 3—
1— 3+
2— 21
i0JO! No puedes pasar por los cuadros negros
4+ 4—

(AStAB]AS QU E.? o L ~ion de problemas. ...
|a robética Pucclc ser educativa Y atividad y la |
tiene beneficios, aquien el

recuadro siguiente estan algunos

Prepara para el futuro laboral.

de sus beneficios.
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