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INDICADORES ESENCIALES DE EVALUACION:
s Reconoce el componente Bluetooth.
« Conoce el uso y que es Visualino.
* Reconoce las conexiones entre servo y pulsadores.

EJE TRANSVERSAL: ALIMENTACION SALUDABLE
ESTUDIANTE: FECHA:

ITEMS VALOR

DESTREZA: Reconocer el componente Bluetooth

1. Escriba v si es Verdadero y f si es Falso segun corresponda. 2 Pts
a. Latecnologia bluetooth es un tipo de tecnologia inalambrica { )

b. Latecnologia bluetooth es un tipo de tecnologia alambrica ()

c. El modulo HC-05 consta de 8 pines. (

d. El modulo HC-05 consta de 6 pines ( )

2. Complete el siguiente cuadro de informacion del médulo bluetooth HC-05

;  Pinpordondesereciben |

los datos.
. Pinpordondese
L transmiten los datos Tx 2 Ps
1 Tierra o negativo GND
{ | it | |
| et [l
3. Una con lineas la correcta conexion de los pines del médulo bluetooth
con los pines de Arduino.
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DESTREZA: Conocer el uso y que es Visualino. 2 Pts

4. Seleccione la opcion correcta.
a. ¢Qué es visualino?
¢ Esun software que usa el lenguaje de programacion por bloques y permite

cargar el codigo en el componente Arduino. ]
¢ Es un software que permite la simulacion de circuitos en 3D. ]
b. ;Qué es la Programacién?
« Es dar instrucciones o pasos a seguir para ejecutar alguna funcién. |:|
« Es realizar diagrama de circuitos. ]
e Re realizar el calculo de operaciones matematicas en un simulador ]

DESTREZA: Reconocer las conexiones entre servo y pulsadores.

5. Complete los siguientes enunciados.

97 98 1 Pts

a. Laletra"b” en codigo ASCII es el nimero
b. Laletra "a” en codigo ASCIl es el nimero

6. Encierre la 6pcion correcta.

¢ Cual es la numeracion correcta del Puenta H que se utiliza para controlar
los motores?

(L294p)(Lp2s3)(L293r) (L293D)

N

1 Pts
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