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Estimado Estudiante, antes de dar contestacidn a su instrumento de evaluacidn, es necesario que Usted tome en consideracidn las siguientes indicaciones:
* Lea, analice y responda correctamente cada uno de los enunciados.

* Evite borrones y tachones.

NORMAS DISCIPLINARIAS: Son faltas disciplinarias que conllevan el retiro inmediato de la evaluacidn:

* Intercambiar informacion verbal o escrita con cualquier compafiero de clase,

* Tener cualguier documento que no corresponda a los entregados por el docente.

* Interrumpir constantemente el desarrollo de la evaluacian.

* Utilizar objetos distractores: Celular, smart watch, tabletas u otros dispositivos electranicos.

Nota. En caso de cometer algtin tipo de deshonestidod acodémica se procederd a aplicar el Art. 226 del R.L.O.E.1.
iExitos y adelante!

INDICADORES TEMS PUNTAJE

c 1. Observe y coloque dentro del paréntesis el literal que corresponda al tipo de
LLL.1.1.1. Interpreta la
silueta y los paratextos
(soporte, formato,
tipografia, imagen, { A) Robot Médico ‘
color, estructura

externa) de diversos
textos escritos
cotidianos, deduciendo ey
su contenido y uso; et
reflexiona  sobre  su ‘ B) Robot Industrial (M)
intencion comunicativa. ( ) £
1.3, 1.4

robot.

ik

[H]

2p

e 2. Complete los espacios en blanco utilizando las palabras que se encuentra en

o el recuadro.
I.L.L.1.3.1. Desarrolla la

expresion aral an

contextos cotidianos @

usando la conciencia
lingtiistica; el

acompanamiento de ——
recursos  audiovisuales

en  situaciones  de 2p
expresion creativa;, vy
adapta el tono de voz, « los.............................. son los sentidos del robot.

los gestos, la entanacion ®  LOS i, SON lOs misculos del robot.

el vocabulario, segin .

! 5 9 o Bl actua como el cerebro del robot.
el contexto y la
intencion de la situacion IR U V— corereeeneno. €5 12 rama de la tecnologia que se ocupa del

comunicativa que diseno, construccion y operacion de robots.
enfrente. (.3, 1.3.)

r 3. Seleccione con un visto las cuatro imdgenes que representan a los robots
‘CM

zoomorficos voladores.
ILM.1.3.2. Clasifica
objetos del entorno y
los agrupa
considerando su
tamafio, longitud,
capacidad, peso o
temperalura Y expresa

2p

verbalmente los
criterios de la
agrupacion. (1.2.)
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c

C.E.CN.1.3.1.

Distingue en objetos
de uso cotidiano las
propiedades fisicas
de la materia (farma,

4, Seleccione la palabra correcta debajo de cada imagen que identifica
correctamente los componentes del Robot Klimbot.
- Bateria
- Switch

- Diodo LED
- Motorreductor DC

textura, color, 2p
tamariao, peso,
flexibilidad, dureza,
tendencia a flotar o
hundirse,
permeabilidad,
transparencia,
luminosidad Y 5. Seleccione el literal correcto a la siguiente pregunta;
magnetismo). (13, J2)
JQueé hace una resistencia eléctrica? o
a: Facilita el flujo de electricidad. p
b. Detiene la electricidad por completo.
[ Controla la cantidad de electricidad.
6. Escriba las nociones correctas (X1..) dentro del mentefacto clasal con respecto
a las partes del robot.
CM X1: Sensores
X2: Actuadores |:| I:I I:l T
I.M.1.1.2. Describe la i
o]

ubicacion de los
objetos del entorno
(1.3.)

X3: Combustible
X4: Controlador

X5: Alas
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