3er. Grado

Tipos de (&8
Sensores

Relaciona cada concepto de la izquierda con la descripcion del lado derecho

Nombre:

bory
e

P Son como los sentidos de la
Sensor de contacto | @ computadora
® Pueden detectar cambios en la
Sensor de & intensidad de la luz del ambiente
temperatura
Sensor de humedad | @ ® Detectan presencia de objetos
cerca al robot
Sensor de luz & @ | Permiten detectar la velocidad de
un objeto
Sensor de sonido ® ® Se activan cuando se hace
contacto con un objeto
Sensor de velocidad | @
Y Detecta la temperatura del
ambiente
Sensor de ®
proximidad ® Detecta la humedad en el
ambiente
Sensor -
@ | Captalossonidosdel ambiente
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