o (OMPLETAMOS LAS FRASES LUEGO DE VER EL VIDED. PUEDEN SER UNA O MAS PALABRAS PARA COMPLETAR
SOBRE LAS LINEAS:

ENLAESTRUCTURA ELECTRUMEBANICA. LOS DISPOSITIVOS QUE LE PERMITEN AL ROBOT INTERACTUAR CON EL ENTORNO SON:
Y

LOS SENSORES CAPTURAN INFORMACION CAPTURAN INFORMACION DEL ENTORNO FISICO. LA CONVIERTEN
PARA QUE UNA COMPUTADORA PUEDA LEERLA.

EN

PINZAS 0 LUCES SON EJEMPLOS DE DE UN'ROBOT. LE PERMITEN MOVERSE E INTERACTUAR CON EL
ENTORND.

UNA DE LAS FUNCIONES DE LA ES TOMAR DECISIONES 0 ACTIVAR ALDS

ACTUADORES DE UN ROBOT, SEGUN LO QUE HAYAN CODIFICADO LOS SENSORES.



o (RECUERDAN ALGUNA PELICULA QUE TUVIERA UN PERSONAJE ROBOT? ESCRIBAN AQUE ABATO
(OMO ERA ESE ROBOT Y ST PUEDEN IDENTIFICAR CUALES CREEN QUE ERAN SUS SENSORES 0
ACTUADORES:




