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SJIOSE

11. Observa el circuito de la imagen inferior. Se desea programar el control de giro
de un servomotor de tal forma que el desplazamiento del motor debe cumplir que
vaya de forma suave y continuada desde 0° a 180° y cuando llegue a 1802 vuelva a
0%, de tal forma que el recorrido de O a 180° lo haga en 50 segundos y el recorrido

de 180 a 02 lo haga en 25 segundos.
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1 // Control 0°-1B0°-0F de un Servomotor
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