Ejercicio tedrico/practico de Robotica — CEC San Martin — Primer semestre

Haciendo click debes unir las partes del robot, al texto que corresponda:

Al finalizar debes hacer click en “Terminar”. Te pedira tu nombre y la materia. Una copia
se envia al profesor y en otra te mostrara tu nota. jSuerte!

Parte superior, donde pueden estar
instalados sensores de reconocimiento de
sonido, distancia o luminosidad.

Antena de recepcion, utilizada para
control a distancia, puede ser por
ejemplo wifi o bluetooth.

Extremidades laterales, pueden contener
sensores de temperatura donde el robot
reconocera y medira otras magnitudes
del entorno que lo rodea.

Extremidades inferiores, el robot las
usara para trasladarse, moviéndose hacia
adelante, atras, costados o girar sobre si
mismo gracias a sus motores.

En el tronco del robot generalmente se
encuentra su fuente de energia (baterias)
y su controlador (aparato que guardara la
programacion).




