REPRESENTACION DE VECTORES

NOMBRE:

1.- Representar en Coordenadas Polares y Geograficas, el siguiente

vector: A CORDENADAS POLARES:

M (4i; 3j) m/seg o
HE A [ ] ; | | Tg 6= Aj/Ai
M=\/( )2+ ( )=
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A CORDENADAS GEOGRAFICAS: Shift™ Tag =
° ° = o o= o
M=l mises; ) M=( °) m/seg

2.- Representar en Coordenadas Funcion de su Vector Base y
Geograficas, el siguiente vector: A CORDENADAS DE FUNCION VECTOR BASE:

N (5Km; 220°) Ai= A Cos 8
, — : " - Aj= A Sen B
M
ﬁ = Cos "
N Jj= Sen °=
N=( i; j) Km
= | | A CORDENADAS GEOGRAFICAS:
N=( km ; ° )
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3.- Representar en Coordenadas Polares y Funciéon de su Vector
Base, el siguiente vector:

P (6 m; S 40° E)

N

N

N

A CORDENADAS POLARES:

P=(  m; °)

A CORDENADAS DE FUNCION VECTOR BASE:

Ai= A Cos B
Aj= A Sen 8
Pi= Cos =
= Sen °=
P= ( i; j)m

NOTA:

e Los separadores de decimales sera la coma (,)

e Todos los valores que tengan decimales sean magnitudes o
angulos de los vectores, se redondeara con 2 decimales.
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