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TEMA: LOS SENSORES

CONTENIDO: Un robot por su propia definicion, debe ser una maquina capaz de
relacionarse con el entorno que le rodea e interactuar con el mismo para tomar decisiones.
Los seres humanos dispones de un sistema sensorial que nos permite interrelacionarnos
con lo que nos rodea.

De la misma manera, los robots precisan de dicho sistema sensorial para adaptar sus
movimientos y las acciones a realizar en funcion de los estimulos o respuestas que reciba
de todo aquello que le rodea. Para conseguir esto, se utilizan diversos tipos de
sensores que permiten dotar al robot de informacién precisa y al momento del entorno
que le rodea. Al inicio de la robdtica, los sensores eran dispositivos muy basicos y
limitados, pero hoy en dia podemos encontrar todo tipo de sensores de gran precision.

é¢Como funciona un sensor?

Mas adelante veremos los diferentes tipos de sensores que podemos utilizar en robdtica,
pero primero es interesante conocer cdmo funciona un sensor. Un sensor es un
dispositivo disefiado para percibir informacion externa de una magnitud fisica o
guimica y transformarla en un valor electronico que sea posible introducir al circuito de
control de un microcontrolador, de modo que el robot sea capaz de cuantificarla y
reaccionar en consecuencia en base a su programacion.

Un sensor consta de algun elemento sensible a una magnitud fisica o quimica, como por
ejemplo la intensidad o color de la luz, la temperatura, la presion, el magnetismo, la
humedad,... y debe ser capaz, por su propias caracteristicas, o por medio de dispositivos
intermedios, de transformar esa magnitud fisica en un cambio eléctrico que se pueda
alimentar en un circuito que la utilice directamente, o sino en una etapa previa que la
condicione (amplificando, filtrando, etc.), para que finalmente se pueda utilizar para el
control de un robot.

Tipos de sensores

Como hemos comentado, existe una gran diversidad de sensores y a continuacion
mencionaremos aquellos que mas suelen utilizarse.

Sensores de velocidad: Son sensores que se utilizan para determinar la velocidad de
movimiento de los robots. Estos sensores determinan la velocidad de giro de los motores.
Este tipo de sensor se llama tacometro. A partir de estas medidas, se utilizan actuadores
(otro tipo de dispositivos), con el fin de modificar la velocidad de giro de los motores.

Sensores de luz: Dentro de los sensores de luz, existen una amplia gama de dispositivos
con diferentes funciones, estamos hablando de fotodiodos, fotorresistores e incluso
camaras de video. Su funcion es determinar la cantidad de luz existente en el entorno del
robot con el fin de actuar en funcidn de los valores obtenidos.

Sensores de distancia: Los sensores de distancia determinan la distancia existente a un
objeto. Pueden ser de dos tipos, ya sea por infrarrojos o bien por ultrasonidos. Los basados
en ultrasonidos ofrecen informacion de la distancia mientras que los que funcionan por
infrarrojos suelen emplearse para detectar objetos en ciertos rangos de distancia y
excepcionalmente también dan informacién de la distancia.

Sensores de sonido: Mediante estos sensores, los robots reaccionaran al sonido. Dentro
de esta gama de sensores se engloban microfonos y captadores piezoeléctricos. Estos
sensores, ademas de usarse para captar sonido, se pueden usar también para medir
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distancias, al emitir el robot un sonido y medir el tiempo de rebote de dicho sonido en el
obstéculo.

Sensores de temperatura y humedad: Los sensores de temperatura se pueden utilizar
para diferentes aplicaciones en robdtica. La mas basica para activar dispositivos ante
cambios de temperatura. Existen diferentes tipos de sensores de temperatura como son
termistores, pirosensores o termorresistencias. En funcion del uso que se vaya a dar, se
usaran de un tipo u otro. De la misma forma existen sensores de humedad que suelen ser
capacitivos o resistivos para detectar cambios de humedad en el ambiente.

Ademas de todos estos sensores que hemos comentado, podemos encontrar muchos mas
como de magnetismo, de ubicacidn geografica (como el GPS), de gravedad o de presion
y fuerza. El abanico es muy amplio. Lo que tenemos que tener claro es que un robot sin
sensores es de muy poca utilidad a no ser que tenga una funcion muy especifica que no
requiera de sensores.

Observa el siguiente video sobre la evolucién de la rueda:

https://www.youtube.com/watch?v=gB766 f471k&ab channel=RONINEducaci%C3%B3n

ACTIVIDADES PARA PESARROLLAR EN EL AULA

1. Teniendo en cuenta la informacion presentada en la guia, responde (V) si es
verdadero o (F) si es falso.

e Un sensor es un dispositivo disefiado para percibir informacion externa de una
magnitud fisica o quimica y transformarla en un valor electrénico. -
e Los sensores no son elementos sensibles a algln estimulo. -

e Las camaras de video son ejemplo de sensores de luz. -

¢ Mediante los sensores de distancia los robots reaccionan al sonido. -
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2. Relaciona cada objeto con el tipo de sensor con el que funciona.

SENSOR DE SONIDO

SENSOR DE TEMPERATURA

SENSOR DE MOVIMIENTO

SENSOR DE VELOCIDAD

3. Completa el crucigrama, con los conceptos tratados en la guia.
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Horizontal
4. Estos sensores determinan la velocidad de giro de
los motores.
5. dispositivo disefiado para percibir informacion
externa y transformarla en un valor electronico
6. Estos sensores determinan la cantidad de luz
existente en el entorno del robot para actuar en
funcion de esos valores
7. Bl GPS es un sensor de este tipo.

Vertical
1. Estos sensores determinan la distancia existente a
un objeto. Pueden ser infrarrojos o bien ultrasénicos.
2. Estos sensores se usan para activar dispositivos
ante cambios de temperatura.
3. Mediante estos sensores, l0s robots reaccionaran
al sonido
5. Los robots necesitan de este sistema para adaptar
sus movimientos y acciones en funcion de los
estimulos recibidos.
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ACTIVIDADES PARA PESARROLILAR EN LA CASA

1. Los sensores estan directamente relacionados con los sentidos humanos.
Arrastra cada 6rgano de los sentidos, al tipo de sensor que utiliza cada robot
mostrado.
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SENSORES sentidos
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