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El Método Analitico

El método andlitico bdsicamente sigue la misma secuencia que el de componentes rectangulares, pero en lugar de
trazar y medir grdficamente, los procedimientos se intercambian por férmulas de trigonomefria
Procedimiento:
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1 Usando el método Andlitico, suma los vectores @ + b + C, donde d@ (10N,30%), b (5N,230° y € (12N,133°)
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2. Redliza la adicion de los siguientes sistemas de vectores utilizando el método analitico
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