@@= sMkN r
| SMK TEBAT
@ JATIROGO IS HEES

E-MODUL
KONVERSI
ENERGI

MOTOR BAKAR

Disusun oleh

Luluh Rismay Yuana, S.Pd.

N

@
TEKNIK KENDARAAN RINGAN

coLIVEWORKSHEETS




SPESIFIKASI KENDARAAN

SPESIFIKASI KENDARAAN

1. URAIAN

Spasifikas| kendaraan (vehicla specification) berial-
kan data ukuran kendaraan, kamampuan dan infor-
masl umum yang penting lainnya. Samua ini lter-
dapat dl dalam kalalog keistimewaan kendaraan

baru, majalan gan lain-lain.

Teknisi harus dapat meamahami dengan balk arti dan
tiap item ¥ dalam spesiikasi kendaraan.

e

«Camohs '
Koda Nocel AEG21 (R).AG,VFW '
| Tipa Masln 4A-GE ,
“Makanisme Kalup 4 kahp, DOHC =)
& Dlameter x Langkah mm (e £1.0 x 7.0 (3188 x 3.031) a
! Kapaszras Slinder ot 1,887
_Perbandingar Kompresi 10.0 berbanding 1 - ;
| Moman Max. N.mram 1488 000 il
Kocepatan Max. kmh 188 |1 B ﬁ
Gigi we-1 Km/h (wen)| 51 (31.7) | V '
Keceoalar maksimum ka2 Wmih (mah) B4 (52 2) 4
y#ng dijinkan G ke-d kmih (mah) . 122 (Ts.8} A <
_ﬁ ko4 kv (mph) 188 (103.2) & :
H ) . Ban met) | 4.9 |16 : i
|| (g i — Bodi m:.} | 63 :1 r.:: S
| | Panjang mm (in.) 3,998 {157.28) ?
I Kesaluruhan | Lobar __mm (in.) 1,885 |85.18) =
, |_Tego mm (n.) 1,360 (53.54) b=
| Whee! Base mm (in.) 2430 |50.6T) i
| Yoons Depan mm (n.) 1,445 |56.89) %
!_ Belakang mmge) | 1.425 |56.17) 4
e | Parisng mm (in.) 1785 (70 28) L
E . Ruargan Lebar mm () 1360 (53.54] i
- 1Tl mm (r.) _V\149{aa8a) 1110043700 |
E Gverhang . Depan mm () _805131.69) .
21 Sglakang mm (i ) 760 [29.92) o=
F | Jarak minimum dal 1enak mm (i) 160 |6.91) m
E | Angle ul_AgwEh - Dernjat 18%0° L2
e _Anglo of Deparnure o Cerajat  22%0
2 _ Dupan kg (E) T 818 ~645 1.387 ~1,429)
5 | Zaar Kendarasn Aaakang kg (k) 4'0 - 430 (905 - 848)
£ Tolal kg (b} 1,025 ~ 1,075 (2.262 ~ 2372}
Depan « (b 765 (1 888)
Bevat Kotor Kancaraan |_Boakang »g (b 760 (1.677)
2 et agihl 1,525 (3,365)
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SPESIFIKASI DAN JENIS MESIN 4T

@ KEMAMPUAN DAYA TAMJAK MAKSIMUM

Kemampuan kendaraan untuk mendakl dengan
beban spestikasi (G.V.W). Tingkat maksimum darl
safu kendaraan dapal mendakl dipercleh dengan
persamaan sebagal berikut : Kelingglan B yang
diertukan darl garis datar sejauh A yang diiahil,
Sudut lanjakan D (iheia) di dapal dengan membagl
B/A, Bila A = 100, B = 20 maka :
B 20

f= —-m-b.i

A

Dan inl sama dengan daya tanjak maksimum.
—

Maksimum gradeabllity mash berupa kemampuan
teoritis, kenyataannya mungkin tidak dapat menan-
jak karena gesekan ban dergan jalan

(@) MINIMUM TURNING RADUS

Yahu radius terkach kendaraan dapat membelok
parahan-lahan pada lempat yang dalar dan rala
dengan posisi kemudl mbalok penuh. Garls
lingkarannya dibentuk body paling ar
atau oleh garis tengah roda outer,

Minumum usni »
radius (Tirg) p '
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4. SPESIFIKAS| MESIN
(3) SUSUNAN SILINDER

Susunan silinder yang digunakan pada umumnya

* Tipe in-line
GWncer-alinder dsusun dalam saty bads, tipe i
banyak digunakan karena konstruksinya sederhana.

* Tipe V
Biok siinder berbantuk V (V-Shaps). Tips Inl
memungiinkan tinggl dan panjang mesin menjad!

P

« Tipe Hortzontsl Berlawanan
Siiinder-silinder disusun horizontal dan berlawanan
satu dengan yang lain Susunan sepert! inl dapat
mengukur linggl mesin,

o

(B) MEKANISME KATUP

Mesin 4 langkah mempunyal satu stau dua kalup
masyuk dan katup buang pada setiap ruang bakar-
nya. Campuran udara-bahan bakar masuk ke sliin-
der medalui katup masuk, dan gas bekas keluar me-
Lakui katup buang.

Mekanisme yang membuka dan menuiup katup-
katup ini dissbut mekanisme katup. Berllag Inl tip
mekansma katup yang banyak dbuat oleh pabrik




SPESIFIKASI DAN JENIS MESIN 4T

+ Tipe Over Head Valva (OHV) * Tipe Double Over Head Camshaft (DOHC)
Mekanisme katup inl sederhana dan high reliability. Dua camshatt ditempatkan pada kepala silinder,
Penampatan camshatt-nya pada biek sllinger, dibaru salu unbuk Mmenggerakkan katup masuk dan yang

’ dengan valve lINar dan push rod amara rocker arm. lainnya uniuk menggerakkan katup buang. Cam- &=

shall membuka dan menutup katup-katup lang-
sung. tidak memarukan rocker arm. Barat pan yang
bergerak menjadi barkurang, membuka dan
menutupnya katup-katup menjadi lebdh presisi pada
Push rod putaran tinggi

Konstrukai Upe ir: sangal rumil, kemampuannya
sangat tinggi dibandingkan dengan tipe lain-
- Valye Hrer nya. Mekanisme katup DOHC pada kendaraan
TOYOTA merggunaxan salah satu darl dua metoda
sepeni gambar o bawah Ind,

Dua camshalt digerakkan langsung dengan sebuah
sabuk (single drive bel diraclly) atau hanya exhaust
camshaft digerakkan langsung dengan salu sabuk
(baolt). dan irtake camshaf digerakkan oleh axhaust
camshaft melalui sebuah roda gigs, seperli pada
gambar o bawah

LTk
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OHP 4

* Tipe Over Head Camshatt (OHC)

Pada fipe ini, camshait diempatcan di atas kepala
sllinder, dan cam l|angsung menggerakkan rocker
am tanpa melall liner dan push rod. Camshat
digerakkan oleh pores engkol melalul rantal alau 188
peggarak.

Tipe ini sedikit ‘ebih rumt abandingkan dengan
OHV, 181api tidak menggunakan ifter dan push rod
sehingga beral bagian yang bergerak manjadi
barkurang. Kemampuannya pada kecepatan tinggl
tukup baik, karena katup-katup membuka dan
menutup lebih 1etap pada kacapatan tinggi.
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_Rocker arm KEDUA CAMSHAFTS DIGERAKKAN OLEH
SABUK (BELT)

) ' OHP 4
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SPESIFIKASI DAN JENIS MESIN 4T

A. Engine berdasarkan jumlah silindernya

" ;"‘|”_ﬁ::_:J

sinder  Emying

B. Engine berdasarkan dari susunan silindernya

In-Line / Segaris V-Engine Boxer Engine / Horizontal

C. Engine berdasarkan dari penempatan mekanisme katupnya

Over Head Valve (OHV) Over Head Camshaft (OHC) Double Over Head Camshaft (DOHC)
v .- - i
Cam wn\ I _-;_

Timing §ear

% - ' s 2t Furrowrmn
'2

D. Engine berdasarkan dari penggerak mekanik katupnya

Timing Gear Timing Chain Timing Belt m
3
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LEMBAR KERJA PESERTA DIDIK (LKPD)

IDENTIFIKASI MOTOR BAKAR 4T

Nama Siswa

Kelas

No Absen

Hari, Tanggal

Waktu

30 Menit

A. TUJUAN:

1. Memahamijenis-jenismesin4langkahberdasarkankonstruksinya.
2. Mampumengidentifikasilangsungkonstruksimesindlangkah.

3. Mampumenentukanjenisdantipemeisndlangkahyangsudahdiidentifikasi.

B. ALAT DAN BAHAN

Enginestand 2.

C'addytools

C. KESELAMATAN KERJA

1. Menggunakanpakaiankerja.
2. Menggunakansepatu.

3. Menggunakanalatsesuaidenganspesifikasidanfungsinya.
4, Selesaibekerjasemuaalat,bahan,danruangandibersinkankembali.

D. LANGKAH KERJA
1. Baca dan pelajari dengan teliti terlebih dahulu Lembar Kerja yang sudah diterima. Tanyakan kepada

Guru/Instruktur apabila ada yang belum kalian pahami
2. Amatidanldentifikasidengantelitimasing-masingmesinyangsudahdisediakan.
3. Bilaperlu,bukatutupkepalasilinderuntukmemastikanpengamatanpadamekanismekatup.
4, Catathasilpengamatanpadatempatdilembarkerjayangsudahtersedia.
5. Setelah selesai silahkan kembalikan posisi mesin dan alat ke tempat semula.

6. Diskusikandengananggotakelompokmujenis/tipemesinyangsudahdiamatidantuliskankesimpulanpada

lembar kerja.

7. Presentasikanhasilkerjakolompokmudidepankelas.

Merk / Type Mesin :

E. HASIL PEMERIKSAAN/PENGAMATAN

NO POIN PEMERIKSAAN ADA | TIDAK | JUMLAH HASIL PENGAMATAN
1 Silinder
2 Katup

Katup Masuk

Katup Buang

3 Camshaft

4 Penggerak Mekanisme
| Katup

Timing Gear

Timing Chain

Timing Belt

KESIMPULAN : |




