Arrastra el bloque de programacidn que corresponde a cada accidn solicitada.

Ejerciciol: Mbot enciende luces moradas hasta detener la simulacién.

/

LedderechaR 100 %G 0 %B 0 %
Led izquierdaR| 100 %G 0 %B D %

Led derechaR 100 %G/ 0 %8/ 100 %
Led izquierdaR 100 %G 0 BB/ 100 %

€ 4

Ejercicio2: Lleva el robot Mbot del punto A al punto B a toda velocidad, luego lleva del punto B al punto € con menor velocidad, detente
y enciende led azul.

'mo_i:or derecha! 100 9y motor izquierda 10 %

motor derecha’ 100 % ¥ motor izquierda 100 %

motor derecha’ 0 y motor izquierda 0 %

Led derecha R/ —l!f_lﬁ_'f% G 0 %B '_9__%
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:Iitfl_{_ierecha R 0 %G 100 4B/ 0 %
Led iz_quierda R 0 %G 100 %B 0 %
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